SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

M.20.02.02

POMPOWANIE WODY



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej vBymagania dotycice wykonania
i odbioru robot zwjzanych z pompowaniem wody z wykopu zeku z budow przepustu na
rzece Ragca w m. Diugoka.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuirpegetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot przy wykonaniu
pompowania wody i obejmal|

- pompowanie wody z wykopu — podczas wykonywania elgdw przepustu,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowych pej niniejszej specyfikacji podano w ST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami liyniera.
Ogolne wymagania dotyageze robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogélne"

2. Materiaty

2.1. Rury stalowe lub z tworzyw sztucznydt budowy rurocigow odprowadzagych woa
poza teren wykopow.

3. Sprzt

Pompowanie wody prowadzipompami elektrycznymi lub spalinowymi o wydajob
odpowiedniej do iléci naptywapcej wody. Spregt powinien uzyské&akceptagj Inzyniera.

4. Transport

Sprzt i materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Natg go ustawia
réownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, ok@bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gipodczas transportu.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne wymagania dotycgce wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

Po wykonaniu wykopu robo6t w skrzyni bez dna polegaih na wzmocnieniu podia
bezpdrednio przed przyspieniem do wykonywania robét naleprzystpi¢ do odpompowania
wody z wykopu. Nagpnie po obnieniu zwierciadta wody nalg w naranikach wykona
studnie, w ktérych édzie zbierata siwoda.

W celu odprowadzenia wody poza teren prowadzongptidtrnaley wykona rurociag
stalowy lub z tworzyw sztucznych.

Niezwtocznie po odpowiednim odwodnieniu dna wykopa jggo odebraniu przezayniera
nalezy przystpi¢ do wykonania rob6t przewidzianych w Dokumentacfijektowej zgodnie z
ST M.13.01.00. Technologia prowadzonych robot poaiby zaakceptowana przezzymiera.

Pompowanie wody prowadzw taki sposéb, aby nie dofmi¢ do rozlinienia dna.

Po wykonaniu robot przewidzianych w Dokumentadjijektowej naley rozebra elementy
odwodnienia.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdln

6.1. Kontroli jakdci robot podlega jakid uzytych materiatéw zgodnie z wymaganiami niniejszej
ST.

6.2. Kontroli podlega zgodi’é wykonania robot z DokumentadProjektovy i ST.

6.3. W czasie prowadzenia robot w wykopie maleontrolowa w sposob aigly naptyw wody
do wykopu i poziom zwierciadta wody.

7. Obmiar rob6t

Jednostl obmiaru jest ryczalt za pompowanie wody (m-h) aktie prowadzenia robot
fundamentowych obejmagy wykonanie dotéw odwadnigych i utazenie rurocigow.
W przypadku znacznie zgkszonego zakresu robot do rozliazealery przyja¢ ww. jednostki.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00W§magania ogolne".

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D - M.00@0'Wymagania ogolne”.
9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D - M.00.00.00. "Wymagania ogélne"
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— transport materiatow niezdnych do wykonania robot,

— monta rurochgow,

— wykonanie studzienek dremm@avych,

— pompowanie wody z wykopu i ze studzienek odwadnyagh,
— kontrola poziomu wody w wykopie,

— rozebranie ruroagu,

— uporazdkowanie miejsca wykonania robot,

— wykonanie niezdnych bada i pomiarow.

10. Przepisy zwazane i standardy

Nie wystpuja
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