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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgms/magania dotycce wykonywania
i odbioru robo6t rozbiorkowych i przygotowawczychawiazku z budow przepustu na rzece
Racd:ca w m. Diugogka.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robo6t rozbidrkowych
I obejmup:

— rozebranie drewnianego pomostu - jezdni mostu

- demonta dzwigaréw gtownych - stalowych

— rozebranie drewnianych podpor mostu

— rozebranie podwaliny - podta pod dwigary stalowe - podpory skrajne -
trylinka o grubaci 15 cm

oraz

- wywiezienie elementow stalowych z terenu rozbidtikansport na sktadowisko
Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem i roztadungiem

- wywiezienie elementow drewnianych z terenu rozhidiftransport na
sktadowisko Wykonawcy z mechanicznym zatadunkieoziadunkiem)

— wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki (transport sidadowisko Wykonawcy
z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem)

Uwaga: Materialy rozbiorkowe po przejrzeniu i posotowaniu winien Wykonawca
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepiséw odréaie
ochrony s$rodowiska i zagospodarowania odpadow (Ustawa z dnia
27 kwietnia 2001 r. o odpadach - Dz. U. Nr 62 po828 ze zmianami).

Materialy nadajace s¢ do ponownego wbudowania odwig& na sktadowisko
Zamawiajacego. Decyaj o przydatnosci materiatdbw podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiagcym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Sh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Wymagania dotycace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektowa i poleceniami layniera. Ogélne wymagania dotyce robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

ST D.01.02.03.
-40-



2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

Roboty zwhzane z rozbiérk elementéw obiektéw itynierskich leda wykonywane
mechanicznie igcznie. Wykonawca powinien dysponaiv@astpujacym sprztem:

— palniki tlenowo-acetylenowe dogcia elementow metalowych,

— pity mechaniczne do ¢tia elementéw drewnianych

— mioty pneumatyczne (wraz ze sparka powietrzry przewana, spalinow) - do
rozkruszenia betonu rozbieranych elementow.

- dzwig samochodowy — do demontakonstrukcji stalowe;j

- fadowarka samobima.

— samochody wywrotki o rfmosci 100160 kN do przewiezienia elementow
rozbiérkowych na sktadowisko.

4. Transport

4.1. Do przewiezienia elementow rozbidrkowych gpakruszonych ggci ustroju nénego
na skladowisko zastosowaamochody wywrotki o rfmosci 100+160 kN lub samochody
skrzyniowe o dtuggci przestrzeni tadunkowej odpowiedniej do przewmych elementow.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne”.
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbiérkowe &xla prowadzone po zamkgiu ruchu kotowego na nsoie.

Szczego6towy projekt technologiczny rozbiorki elenden obiektu mostowego lub
budowlanego wraz z harmonogramem rob6t Wykonaweacope we wilasnym zakresie na
podstawie kolejngci robot okrélonej Dokumentacji Projektowej. Ww. projekt naje
uzgodné z Administratorem obiektu.

Zatozona przez Wykonawgcrozbidrki technologia demonta elementéwustroju nénego
I podpor powinna uwzgtniac obecny stan konstrukcji oraz konieczéiaczastosowania
bezpiecznej metody rozbidrki.

Projekt technologiczny rozbidérki powinien oki® kolejnas¢ i sposob demonta
poszczegoblnych elementdw, drogi technologicznespiztu i rusztowania pomocnicze.

Projekt rozbiorki elementéw nate uzgodné z odpowiednia jednostka drogowa
(Zamawiajcym) oraz przedstawilnzynierowi do zaakceptowania.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbiorki elementdow obiektu mostowego lbbdowlanego Wykonawca
winien przeprowadzana podstawie ww. Projektu technologicznego roxbior
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5.3.1. Demontaelementow drewnianych

Demonta elementéw drewnianych przeprowade¢cznie z uyciem pit mechanicznych
do ckcia drewna.

5.3.2. Demontaelementéw metalowych.

Demonta elementéw metalowych - stalowych zwigaréw konstrukcji mostu
przeprowadad recznie z uyciem palnikbw acetylenowych lub pit do ecia metalu.
Zatadunek elementow raodki transportu gwigami (zurawiami).

5.3.3. Rozebranie elementéw betonowych, drobnowywigch.

Rozbidrlke elementéw betonowych, drobnowymiarowych wykbmecznie przy pomocy
narzdzi brukarskich ewentualnie mechanicznie przy pomaoywarki lub miotow
pneumatycznych.

Elementy pochodice z rozbiorki wywie¢ na sktadowisko Wykonawcy.

5.4. Wykonanie rusztowa pomocniczych oraz ostonowych

Do wykonania robot na wysoka wykon& rusztowania z klatek lub podwieszone.
Miejsca rozbidrek nad rzeknalezy ostont, wykonupc odpowiednie elementy ostonowe
podwieszane do obiektu lub mocowane do specjalyi®manych rusztowa

5.5. Transport materiatéw z rozbiérki

Materialy pochodzace z rozbidrki Wykonawca winien posortow#& i nastepnie
w obecndci Inzyniera zakwalifilkowaé materialty nadajace s¢ do ponownego
wykorzystania. Materialy nie nadajace se¢ do ponownego @ycia nalezy traktowa¢ jako
odpad.

Materiaty rozbiorkowe po posortowaniu najeprzewiez¢ samochodami samowytadow-
czymi na skladowisko Wykonawcy, zaakceptowane praezyniera z zachowaniem
przepisow dotyczych ochronysrodowiska i gospodarki odpadami. Materiaty przezoae
do ponownego wykorzystania najgprzewieé na miejsce wskazane przezyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady odimoe kontroli jakdci robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

6.2. Kontroli jakdci robo6t podlega zgodisé wykonanych robot z Dokumentadprojektova
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru dla poszczegélnych asortymentéw robot jest

- Mg - dla elementéw stalowych,
- m°- dla poszczeg6lnych elementéw drewnianych,
- m* dla elementéw powierzchniowych,

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M.00.00W§rhagania ogdlne”.
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8. Odbiodr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M.00@0Wymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatnéci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace przygotowawcze

— monta i demonta rusztowa podpieragcych i pomocniczych,

— rozbiorke poszczegolnych asortymentow,

- wykonanie pozostatych robét przygotowawczych,

- sortowanie materiatdw do ponownego wykorzystania

— zatadunek i odtransportowanie materialbw odpadowypbchodzcych
z rozbiérki na skltadowisko Wykonawcy zaakceptowpreez Irzyniera.

— zatadunek i odtransportowanie materiatbw do pon@enevykorzystania
pochodacych z rozbiorki na miejsce wskazane przeziera.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DzNU 62 z 2001 roku poz. 628 ze
Zmianami).

Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasiegowym. Zadcznik nr 1 do
zarzdzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiegnp Spraw Wewgtrznych nr 184
z dnia 06.06.1990 r.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008r sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéwietinych oraz urzdzeh bezpieczéstwa
ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach (DniR20 z 2003 roku poz. 2181) — zat.
nr 4.
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