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llekro¢ w specyfikacji technicznej wskazano markub pochodzenie produktu lub
urzadzenia, nalgy przyja¢, ze za kada nazwy umieszczone jest stowo ,lub réwnome”.
Wykazane produkty lub ugdzenia postiyty do dokonania obliczeparametrow technicznych
oraz rozmieszczenia wdze.



1. Wstep
1.1 Nazwa nadana zamowieniu.
Przebudowa Stacji Uzdatniania Wody w m. Diutietw zakresie 11° pompowania.
1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych.
Zadanie obejmuje roboty:
1. Zabudowa zestawu hydroforowego w miejsce isfayeih zbiornikéw hydroforowych i pomp
blokowych typu PIJM
2. Zabudowa pompy ptucnej
3. Wymiana orurowanie w zakresie goizen 11° pompowania i na odcinku od pompy ptucznej do
istn. orurowania bloku filtracyjnego.
1.3 Przedmiot specyfikacji.
Niniejsza czs¢ specyfikacja obejmuje wymagania ogolne wykonamidhioru robot, ktore
nalezy stosowa w powigzaniu ze wszystkimi pozostatymigziami specyfikaciji.
Nie wyszczegolnienie informacji i wymagadndanie niektérych zagadniew ktorymg
z pozostatych toméw specyfikacji oznaczawystarczajce znajdy siec w tomie 1.
1.4 Wyszczeqgodlnienie i opis prac towarayszech i robét tymczasowych.
W zakresie wyceny powinnyesinalez¢ wszelkie prace towarzygze i roboty tymczasowe
1.5 Informacije o terenie budowy.

» Organizacja robét budowlanych.
Zamawiajicy w terminie okrélonym w umowie przekege Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kietypspecyfikacji technicznych.
Obowigzek zyskania informacji o osnowie geodezyjnej asgzerach spoczywa na Wykonawcy.
Stabilizacja osnowy roboczej, roboczych reperow fjéwniez ich zabezpieczenie do chwili
odbioru spoczywa na Wykonawcy. Uszkodzone lub zaisze znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Zaplecze budmw Wykonawca zorganizuje na dziatce
Stacji Uzdatniania Wody. Wykonawca ¢dzie prowadzit roboty wg uzgodnionego
harmonogramu i zgodnie z zapisami Specyfikacji tigtoh Warunkdw Zamowienia.
Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania bezpiéstea terenu budowy oraz
robét poza placem budowy w okresie trwania regjizzadania a do zakaczenia i odbioru
koncowego robot. Wykonawceastizie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materialy i
urzadzenia aywane do robot od daty rozpacia do daty zakiczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakeczenia przez Inwestora). Wykonawcedbie utrzymywa roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Wykonawca w ramach zadaniaprmstnag¢ plac budowy po zakazeniu
robot i doprowadZiteren budowy do stanu pierwotnego.

* Zabezpieczenie interesOw 0s6b trzecich.
Wykonawca odpowiada za ochrpomstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. Wykonawca zapewni wtwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzear w czasie trwania budowy. Uznaje,sie wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i@
uwzgkdnione w cenie ofertowej. Wykonawcgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na pmehni ziemi i urgdzern podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

* Ochronasrodowiska.




Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowyykaiczania robot
Wykonawca bdzie:
a)utrzymywa teren budowy w stanie bez wody gtgj.
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraziggiia uszkodze lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania,
c) utrzymywa& funkcjonowanie Stacji Uzdatniania Wody w czasievamia inwestycji.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgll na srodki ostr@ncsci i
zabezpieczenia przed:
d) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
€) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
f) mozliwoscig powstania pgaru,
g) hatasem.

* Warunki bezpieczestwa pracy.
Podczas realizacji robot Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczestwa
i higieny pracy. W szczegolgaoi:
Wykonawca ma obowrek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz npehsiapcych odpowiednich wymagda
sanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. Uznaje ¢si ze wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione
W cenie umowne).

» Zabezpieczenie placu budowy i zaplecza.
Teren Stacji Uzdatniania Wody, stangey teren budowy jest obecnie ogrodzony. Ogrodzenie
stuzy¢ moze do celéw zabezpieczenia placu i zaplecza budowy.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia i utrzymania bezpigsizea terenu budowy
oraz robot poza placem budowy w okresie trwaniizagi zadania ado zakaczenia i odbioru
koncowego robot, a w szczegokon
(1) zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej prappbytu 0s6b wykonggych czynnéci
zwigzane z budow i nienaruszaln& ich mienia stdgcego do pracy a tak zabezpieczy teren
budowy przed dogpem o0séb nieupowaionych,
(2) fakt przysgpienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogzem w
sposob uzgodniony z Inwestorem oraz przez umiesiEsze miejscach i iléciach okrélonych
przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnychoricth tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjnectts utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot,
(3) Wykonawca we wilasnym zakresie zorganizuje zagebudowy. Wykonawca wykona
wszystkie prace wgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza, doprawsstalacje niezédne
do jego funkcjonowania oraz wypagya w odpowiednie obiekty i drogi mordawe.
Zabezpieczenie korzystania z mediéw: energetyczhyabdocggowych naley do obowizkow
Wykonawcy i w petni jest on odpowiedzialny za uzsie wszystkich warunkéw technicznych
przylczenia, dokonanie uzgodniép.



(4) Wykonawca w ramach umowy ma ugrec plac budowy po zakmzeniu kadego elementu
robét i doprowadzi go do stanu pierwotnego po zakaeniu robot i likwidacji placu budowy.

* Warunki dotycace organizacji ruchu, zabezpieczenia chodnikowdie
Nie przewiduje s zajmowania pasa drogowego drég publicznych, anedgirogi wewatrzne
na Stacji Uzdatniania Wody. Nale zapewnt mazliwos¢ dojazdu dla spetu dowaracego
materiaty i wywaacego grunt z wykopow oraz demontowaneadeenia a take dla obstugi
Stacji Uzdatniania Wody.
1.6 Klasyfikacja robét wg Wspolnego Stownika Zaméw(CPV).

Klasyfikacja zawarta jest w ST

1.7 Okrglenia podstawowe.
a) Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykaga upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji przestm przetargu.
b) Roboty — o0go6t dziafg niezlzdnych do podjcia w ramach realizacji przez Wykonawc
przedmiotu zamowienia.
c) Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakcept®yprzez Zamawiggego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocepjakosci materiatdw oraz robot, jak
réwniez badania wody.
d) Materialty — wszelkie tworzywa niegbne do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinezestora.
e) Odpowiednia (bliska) zgodfio — zgodné¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat okteny — z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdldwlanych
f) Projektant — upr. osoba prawna lub fizyczrddoa autorem dokumentacji projektowe;.
g) Aprobata techniczna — dokument potwierdegj pozytywra ocerp techniczm wyrobu
stwierdzajca jego przydatn& do stosowania w okéenych warunkach, wydany przez
jednostk upowaniong do udzielania aprobat technicznych;
h) Certyfikat zgodnéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemuyfdeaci
wykazupcy, ze zapewniono odpowiedni stopigaufania, 2 nalezycie zidentyfikowano wyrob,
proces lub ustugagszgodne z okrdong normy lub innymi dokumentami normatywnymi w
odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotwseivania. W budownictwie (zgodnie z
Ustawg z dnia 7 lipca 1 994r. Prawo Budowlane, art. 1étydikat zgodnéci wykazuje,ze
zapewniono zgodrié wyrobu z PN lub aprobattechniczig (w wypadku wyrobow, dla ktorych
nie ustalono PN).
i) Znak zgodnéci — zastrzeony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadgstému
certyfikacji, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania # dany wyréb, proces lub ustuga s
zgodne z okrdona normy lub innym dokumentem normatywnym.
j) Przetargowa dokumentacja projektowa —e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wykazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat.
k) Umowa — umowa na wykonanie zadaniagtdjo specyfikacjami, zawarta po rozstrzygi
przetargu pomidzy Zamawiagcym (Inwestorem) i Wykonavac

2. Wymagania dotycace witaciwosci wyrobow i materiatow budowlanych.

Do realizacji inwestycji mag by¢ uzyte tylko materialy dopuszczone do stosowania,
posiadajce niezlgdne atesty i certyfikaty. Dokumenty te nalegromadzt i wraz z odbiorem
obiektow, przekazalnwestorowi.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowanige materiaty
uzyskane z dopuszczonegaodta w sposob eoty spetniaj wymagania dokumentaci



projektowej i norm w czasie pesu robot. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, atym:
optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne kosztyigzmane z dostarczeniem materiatdw do robaét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane na tereadowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robo6t lub odwiezione odpowiedniovdymaga
umowy lub wskaza Zamawiajcego. Wykonawca nie¢dzie prowada zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére wynikaj dokumentacji projektowe;.

Eksploatacja zrédet materiatbw &dzie zgodna =z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujagcymi na danym obszarze.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszcagraachowaty swajjakose i wkasciwosé do
robét i byly dostpne do kontroli przez Inwestora lub jego przedsteedi
Miejsca czasowego sktadowania materiatdow powinnyumgodnione z Zamawigym.

3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgbédem typow i ilégci wskazaniom
zawartym w dokumentacji projektowej lub w projekoiganizacji robot, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustale takich dokumentach spitzpowinien spetni@ warunki
dopuszczenia go do ruchu i stosowania. Liczba iajm¢ sprztu bedzie gwarantow@a
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji projektowej, w
terminie przewidzianym umaw Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynaity do
wykonania robot ma lyutrzymywany w dobrym stanie i gotowad do pracy. Bdzie on zgodny
z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentoéw potwierdzeych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Wymagania dotycacesrodkow transportu.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikkiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu drizie zapewniéprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami gdkrg/mi
w dokumentaciji projektowej, w terminie przewidziamymows. Przy ruchu na  drogach
publicznych pojazdy ¢dla spelni@ wymagania dotyce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofien na osie i innych parametréw technicznydmodki
transportu nie odpowiadge warunkom umowy dalg usungte z terenu budowy. Wykonawca
bedzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojdzdami na drogach publicznych oraz dojazdactecemu budowy.

5. Wymagania dotycace wykonania robot budowlanych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow oraz za jak&d
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, daagodné¢ z dokumentagj projektow
wymaganiami niniejszej specyfikacji, odmymi przepisami.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramrz¢dnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez Inwestora.

Nastpstwa jakiegokolwiek du spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczeniu robét zostanjesli wymaga bedzie Inwestor, poprawione przez Wykongwea



wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialiw za ich dokfadn&. Polecenia Inwestora lub jego
przedstawiciela (Inspektora nadzorwdd wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grgba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobow i robét budowlanych.

Celem kontroli robot gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalwong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakdaci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtikdin wiagczapc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania probek i badmateriatow
oraz robot. Wykonawca ¢dzie przeprowadzapomiary i badania materialtbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikadja technicznych. Wszystkie koszty
zZwigzane z organizowaniem i prowadzeniem ladmaterialtdbw ponosi Wykonawca.
Pobieranie prébek.

Probki keda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla Inwestor Rdz przedstawiciel inwestora
(Inspektor nadzoru) cdolzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udzialu w pobieraniu préobek.
Na zlecenie Inspektora lub Inwestora, Wykonawedzle przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostanm przez Wykonawe usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdewek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Inwestor.

Badania i obmiary.

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przysgpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Certyfikaty i deklaracje.

Do wycia mana dopygcic tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz witéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. Deklarag} zgodndci lub certyfikat” zgodnéci z:

- Polslky Normg

- aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidte

7. Wymagania dotycace obmiaru robot.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokntacy
projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztory&bmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu przedstawiciela Zamaygego o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em. Wyniki obmiaru &da wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek dd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
przedmiarze robot lub gdzie indziej w specyfikahjaechnicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wedtug instrukcji




Inspektora nadzoru na $piie. Obmiar gotowych roboétetzie przeprowadzony z ¢ztcscia
wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w
Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawdnspektora nadzoru.

7.2 Zasady okegania ilosci robot i materiatow.

Dlugos¢ i odlegla¢ pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej. Jali ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaego inaczej,
objetosci beda wyliczone na m jako diugd¢ pomnaona przezsredni przekrdj drednica a
powierzchnie w rhjako pomnaona diugéé przez szerok. llosci, ktére maj byé obmierzone
wagowo, lgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3 Urzgdzenia i sprgt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robatdab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadienia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone
przez Wykonawe. Jezeli urdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiada wazne $swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe dolg przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tn@anRobot.
7.4Wagi i zasady wgenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje guizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadsoi
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5 Czas i gzstotliwasé przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikgh
przeprowadza &i w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem.

8. Odbior robot.

Wykonawca w ramach ceny ofertowej zobgzeiny jest do zawiadomienia o odbiorach
technicznych, o odbiorze i przekazaniu do eksptjatlstytucji, ktérych obecri@ jest
wymagana przepisami i ponosi optaty za udziat tzemicieli tych instytucji w odbiorach.
Wszystkie formalnéci z tym zwipzane Wykonawca zobogaany jest wykona wiasnym
staraniem.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych w tym punkcie
nie podlegaj odrbnej zaptacie i $ uwzgkdnione w cenie ofertowe;.
Odbiory techniczne musgzspetnid wymagania stawiane przez przepisy ,Prawo Budowvilane
.Prawo Wodne”. Roboty podlegge zakryciu przed zakryciem podlegapbiorom czsciowym
w obecndci przedstawiciela Inwestora (Inspektora nadzoru).

9. Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i towarzgscych.

Roboty towarzysze i. tymczasowe, wyszczegolnione w przedmiarzezezegolnéci rozbidrki

i czyszczenie zbiornikdw, winny Byrozliczane wg obmiardw ich rzeczywistego zakresu,
obecndci Inspektora nadzoru. Jednostki obmiaru jak w ¢nzarze robot.
Roboty towarzyszre i tymczasowe, nie wyszczegolnione w przedmiawdany by ujete w

kosztach ogdélnych Wykonawcy i nie podlegapmiarowi.

10. Dokumenty odniesienia.
Dokumentagj odniesienia jest:
a. Umowa zawarta pogdzy Wykonawg a Zamawiajcym wraz z harmonogramem robot



b. Zatwierdzona przez Zamawjaggo dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadani
c. Normy i aprobaty techniczne

d. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzot@kcie trwania inwestycji.
Podstawowe przepisy w zakresie projektowania izealania planowanego przegsriccia:

1. Ustawa z dnia 18.07.2001r. ,Prawo Wodne”.

2. Ustawa z dnia 27.04.2001r. o Prawo Ochrémgowiska.

3. Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach.

4. Ustawa z dnia 07.07.1994r. ,Prawo Budowlangidaiejszymi zmianami).

5. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 26.08.2003r. waspie sposobu ustalania wymaga
dotyczcych nowej zabudowy i zagospodarowania terenu wpadku braku planu
zagospodarowania przestrzennego.

6. Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 0897r. w sprawie ogolnych
przepisow BHP.

7. Rozporzdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictw@2.04.2001r. w sprawie
geodezyjnej ewidenciji sieci uzbrojenia terenu &dbDP.

8. Dz. U. Nr22/53— BHP transportgczny.

9. PN-92/B-O 1707 — Instalacje kanalizacyjne. Wyardg w projektowaniu.

10. PN-B-10726:1999 — Wodoggi. Przewody zewgtrzne z rur stalowychzeliwnych.

11. PN-B-01706 — Instalacje wodagbwe. Wymagania w projektowaniu.

12. PN-B-01706/Azl — Instalacje wodagowe. Wymagania w projektowaniu (Zmiana Azl).
13. PN-B-02424 — Ruroggi. Ksztaltki. Wymagania i metody bata

14. PN-89/M-7409 1 — Armatura przemystowa. Hydramyiemne.

15. PN-74/B-10733 — Wodagyi. Przewody dinieniowe z tworzyw sztucznych.

16. PN-92/M-34503 — Préby szczefico Wymagania i badania przy odbiorze.

17. PN-B-10725:1997 — Wodagji. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

18. PN-76/B-03001 — Konstrukcje i podobudowli. Ogdlne zasady obligze

19. PN-84fB-03264 — Konstrukcje betonowelbetowe i spgzone. Obliczenia i projektowanie.
20. PN-81/B-03020 — Grunty budowlane. Posadowieeripgdrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

21. DEN 807%Rury z polietyleny wysokiejgstasci (PEHD). Odporn& chemiczna rur ksztattek
22. PN-681B-06050 — Roboty ziemne budowlane. Wymgga zakresu wykonania i badania
przy odbiorze.

23.PN-74/B-03020 — Gbokas¢ przemarzania gruntéw.

24. PN-74/B-02338 — Zaggzczanie gruntow.

25. PN-S-02205:1998 — Roboty ziemne przy budowdg dr

26. BN-83/8836-02 — Przewody podziemne. Roboty menwWymagania i badania przy
odbiorze.

27. BN-77/8931-12 — Oznaczenie wspotczynnikaegagzenia gruntu.

Nie wymienienie tytuty jakiejkolwiek dziedziny, goy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku stosowania wymogow okitenych prawem polskim.
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llekro¢ w specyfikacji technicznej wskazano markub pochodzenie produktu lub
urzadzenia, nalgy przyja¢, ze za kada nazwy umieszczone jest stowo ,lub réwnome”.
Wykazane produkty lub ugdzenia postiayty do dokonania oblicze parametrow technicznych
oraz rozmieszczenia wdze.



1. Wstep

1.1 Przedmiot tomu specyfikacji.

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania datyee dostawy, monfa uradzer oraz
wykonania i odbioru obiektdw i instalacji technolcanych dla zadania przebudowy Stacji
Uzdatniania Wody w m. Diugoteka.

W sktad projektowanych obiektow i instalacji teclogicznych SUW wchodg

- wykonanie zestawu hydroforowego 11° pompowarparnpy ptucznej w miejsce istnigych
pomp dtawnicowych, blokowych typu PJM i zbiornikéwdroforowych

- stniepce uradzenia, fundamenty pod pompy i orurowanie w zakrebgtym przebudow
przewidziano do rozbiorki i demoria

1.2 Klasyfikacja rob6t wg Wspolnego Stownika ZamoWCPV).
Grupy | Klasy | Kategorie Opis
452 Rob_oty budc_)wlane w zakresie wznosze_niq komple_trgyjnibktév_v budowlanych
lub ich czsci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej.
4523 Roboty budowlane w zakresie budowy rusggw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnistdék wyrownywanie terenu.
45231112-3| Instalacja rurogigow.
45232000-2| Roboty pomocnicze w zakresie rurggdw i kabli.
4525 Roboty zakresie instalowania, wydobyc@pkcji
45252126-7| Zaktady uzdatniania wody pitnej.
453 Roboty w zakresie instalacji budowlanych.
45343200-5| Instalacje sprgu ganiczego.
743 Ustugi badania, przeprowadzania inspeloglizy, nadzoru i kontroli.
7431 Ustugi badania i analizy techniczne;.
74311000-2| Ustugi badania i analizy czysid i skladu.

1.3 Okrélenia podstawowe.

Podstawowe okétenia wywane w specyfikacji to, oprocz wymienionych w teni cig
technologiczny, stacja uzdatniania wody, zestawdfpdowy, aerator, chlorator, pompy.
Okreslenia te § zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i ENPN),
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RofSTWOR).

2. Wymagania dotycace wiaciwosci wyrobow i materiatow

Urzadzenia, maszyny, podzespoty i zespoty pochodz dostaw zewttrznych powinny b§
zgodne z DokumentacpProjektova, warunkami zamowienia i wymaganiami adtcaymi w
tomie | ,Wymagania ogoélne”. Kontrola techniczna wylawcy powinna stwierdziprzydatnéc¢
dostaw na podstawie otrzymanych atestow wdige dokumentéw magazynowych lub wiasnych
bada.

Wszystkie urzdzenia, maszyny i aparaty winny posiadartyfikaty bezpieczestwa, deklaracje
zgodndci z obowgzujagcymi przepisami i normami. Materialy i wyroby hutne na elementy
spawane powinny posiaglaawiadczenie o gwarantowanej spawdltioObrobka mechaniczna,
plastyczna lub cieplna elementow powinné pyzeprowadzona zgodnie z wymogami PN i BN
dla danego materiatu. Zwracg siwag na to, aby metody stosowane przy tych czyo@eh nie
spowodowaty uszkodaegpowierzchni roboczych, ani nie olaghy wiasciwosci fizycznych i
wytrzymaitagsciowych materiatow.

Wykonawca zobowdzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w post@stow swiadectw
jakosci, specyfikacji, paszportow, instrukcji obstuddTR, kart gwarancyjnych, rysunkow



montaowych itp..

Wyposaenia stacji uzdatniania wody meble, nargdzia pracy, spkt BHP i P.POZ
pozwalajcy na odbior stacji uzdatniania wody przez SRPararm, HP, Sanepid, Inspekc]
OchronySrodowiska nalgy dokon& na etapie rozruchu.

3. Wymagania dotyczce sprztu i maszyn.

Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgtti podano w tomie | — Wymagania ogolne.
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

Do wykonania robot ¢ragcych przedmiotem niniejszej specyfikacji stoséwastpujacy,
sprawny technicznie spyiz

a) elektronargdzia kczne: wiertarki, szlifierki, lutownice, pity tarca®, wkrtarki itd.,

b) zestaw nakzzi monterskaslusarskich,

c) zestaw do spawania acetylenowo-tlenowego,

d) agregat spawalniczy elektryczny,

e) spawarka elektryczna 300A,

f) agregat pompy do malowania,

g) klucze dynamometryczne,

h) wyciag szybowy elektryczny 1,5t,

i) sprezarka,

J) zuraw samojezdny 5-6t.

Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien byggodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktéry uzyskat akceptatpspektora nadzoru.

Nazadanie Inspektora nadzoru, Wykonawca dostarczy npiekdokumentéw potwierdzgjych
dopuszczenie spgtu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. Wymagania dotycacesrodkow transportu.

Do transportu materiatéw i wdzen stosowd nas¢pujace, sprawne technicznie i zaakceptowane
przez Inspektora nadzoftodki transportu:

a) samochdéd etarowy samowytadowczy 5+10 t

b) samochdd dostawczy 3+5 t

c) ciagnik siodtowy z naczepami o diugm 12,0 m i tonau 25t

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takicirodkow transportu, ktéry nie wptgn
niekorzystnie na jak@ wykonywanych robot i wkgiwosci przewaonych towardw.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnida wymagania dotyege przepisow

ruchu drogowego tak pod wzglem formalnym jak i rzeczowym.

5. Wymagania dotycace wykonania robot budowlanych.

5.1 Ogolne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z wymaganiami obogziujacych

PN i EN-PN, WTWOR.

Montaz maszyn, urgdzen oraz zespotOw i podzespotdw osgirr technologicznego nalg
dokonywa& w oparciu o rysunki zestawieniowe, opisy techngzdokumentacje techniczno-
ruchowe (DTR-ki) i instrukcje obstugi poszczegolhyelementow instalacji. Montamazna
rozpoca¢ po rozpakowaniu, rozkonserwowaniu i zlikwidowaaiabezpiecze transportowych.
Przed przysipieniem do montal naley przygotowé miejsce zabudowy (fundamenty, kanaty
technologiczne itp.) oraz zgtésgotowaé¢ do pracy. Bez zgody Inspektora nadzoru nie wolno




rozpocaé¢ prac montaowych. Zaleca si przeprowadzenie prac montavych nietypowych
maszyn i urgdzen przez specjalistyczne brygady i pod nadzorem tagdcieli producenta.
5.2 Zakres robét przygotowawczych.

Dostarczenie na teren budowy niedbych materiatow, ugdzen i sprztu budowlanego.

5.3 Zakres robot zasadniczych.

a) Pompownia 11°

Przyjgto pompown¢ w oparciu 0 pionowe wielostopniowe pompy wirowezyp zatlaeniu 3
pomp gtéwnych i 1 rezerwowej w zestawie, o paraawttrdla doboru pompy:

Qpma= 31,8/3 = 10,6ih i H= 45m

Dobrano pompy typu 40WR50/10, prod. LFP Lesznb (wnowane) o parametrach:

- wydajndi¢ Q=5-13ni/h

- wydajndi¢ nominalna Qn=10,6%h

- wysoka¢ podnoszenia H=51-30m

- moc silnika N=2,2kW

W oparciu o przyte pompy, zaprojektowano zestaw hydroforowy ZHWR50010.4.Z.P. firmy
LFP Leszno (lub rownoway), zbudowany z 4 pomp, w tym 1 rezerwowa, 0 p&taach:

- wydajndi¢ Q;=5-39n%/h

- wysoka¢ podnoszenia H=51-30m

- moc M= 4*2,2=8,8kW

- $rednica kolektora DN150mm

Zestaw pomp zamontowana ramie wsporczej przy zastosowaniu wibroizotatgrw miejscu
istniejacych zblokowanych pomp PJM (po rozbiérce fundamenfrurowanie zestawu
pompowego przewidziano wykofa rur i ksztattek ze stali kwasoodpornej zgodnepemy PN-
EN10088-1, 4czonych kotnierzowo przyrednicy rur 150mm, uzbrojonych w przepustnice
migdzykotnierzowe. Bezpwednio przy zestawie, na przegdmiu kolektora sgego (take ze
stali kwasoodpornej) zabudoipomg; ptuczry.

Proponowane zestawy sterowanedsterownikiem mikroprocesowym np. RP firmy ENELKlu
rownoznaczne) spetnigym nasgpujace funkcje:

e Utrzymuje zadas wartas¢ cisnienia w kolektorze ttocznym zestawu przez odpowied
zalkczanie pomp w zammaosci od poboru wody

* Pozwala na podtzenie przetwornikow tnorodnych wielkéci fizycznych, utrzymuje
zadam wartcg¢ cisnienia(przedziatlu énien) co umdaliwia regulacg na podstawie takich
parametrow, jakich wyptyw, poziom, temperatura itp.

* Umozliwia wiaczanie/wyhczanie pomp w takiej kolejdoi, ze whczana/wysczana jest
zawsze ta pomp, dla ktorej czas postoju/pracynasttuzszy (hcznie z pomp rezerwovy)

* Uniemaliwia jednoczesne vgtzenie wgcej niz jednej pompy, przesuwgy w czasie rozruch
poszczegolnych pomp,

» Blokuje maliwos¢ jednoczesnego wézania/wygczania pompy po wezeniu/wyhczeniu
poprzedniej, przez co uniemmvia pulsacyjry prag urzadzenia w przypadku gwattownych
zmian poboru wody

* Pozwala na ograniczenie (np. ze wrgiw energetycznych) maksymalnej liczby pomp
pracupcych jednoczénie,

e Zabezpiecza zestaw przed suchobiegiemaerghc kolejno poszczegodlne pompy zestawu
przy spadku @hienia na ssaniu pamj wartgci zadanej (dla zestawow z bezpminim
podigczeniem wodoagigu) lub w przypadku gdy poziom wody obwisie ponizej wartgci
zadanej,



* Wytacza pompy w przypadku przekroczenia dopuszczalnegnienia na kolektorze
ttocznym,

» Umozliwia wytaczanie pomp pomocniczych w przypadku, gdyniéa cknien w kolektorze
ttocznym i ssawnym przekracza ich maksymalmysokad¢ podnoszenia (zabezpiecza przed
prag pomp z zerow wydajnacia)

* Pozwala na zablokowanie pracy pompy po przekroozeaprogramowanego czasu (np. w
celu unikngcia niekontrolowanego przeptywu wody z uszkodzongalacji),

* W czasie matych poborow wody (gdy pracuje jedna peyumadaliwia przehczenie pomp,
zapewniaic ich optymalne wykorzystanie,

» Pozwala na wyczenie jednej pompy, gdy przez zaprogramowany gzagmienita sj liczba
pracupcych pomp, a énienie tloczenia znajdeljsic pomkdzy zadaa wartgscia minimalmg a
maksymalsg,

* Umozliwia wspotprag z modemem radiowym, co pozwala na przesytanie aggn drog
radiowg (opcja stosowana np. przy napetnianiu zbiornikévennowych z diej odlegtdci lub
przesytanie danych do oddalonego punktu nadzoru),

* Umozliwia dopasowanie uktadu do charakterystyki uktatlocznego poprzez dyskretne
zmiany cénienia, w zaleénosci od liczby whczonych pomp,

« W przypadku dodatkowego wypasmia w wodomierz z nadajnikiem — usntivia
dopasowanie ukladu do charakterystyki ruggai poprzez uzaimienie cinienia na wyjciu z
pompowni od przeptywu,

* Umozliwia automatyczg zmiarg parametrow zestawu w zadanych przedziatach czasowy
(pora doby)

* W zalenosci od wyposaenia zestawu w elementy pomiarowe utivei odczyt aktualnych
parametrow eksploatacyjnych systemu pompoweggniéiie, temperatura, przeptyw, pobér
mocy itp.)

* Umozliwia odczyt podstawowych nastaw sterownika orazatosch 20 komunikatow
zapamgtanych przez sterownik bez konieczaionvykorzystania dodatkowego sptua,

* Umozliwia wspoélprag z zewrtrznym komputerem, co pozwala na petwizualizacg
procesu sterowania, monitorowania oraz zarametrow pracy wdzenia z zewstrz.

b) Ptukanie filtrow

Ptukanie filtrow odbywa si¢ bedzie tak jak dotychczas, w sposdb powietrzno - wodktadajc
si¢ z ptukania sprzonym powietrzem, ptukania wgaraz stabilizacji zt#a filtracyjnego.

Do zatrzymania zawiesin st odstojnik wéd poptucznych, jednokomorowy o pojesun
15,6n%, o wymiarach 4,0 x 3,0m i wyso@ czynnej 0,44m (wysoko catkowita 1,3m). Cé
osadowa pozwala na zgromadzenie 6:zawiesin.

Po sklarowaniu przez okres t=24h poptuczyny odpomraae g rurochgiem betonowym
dn200mm do rowu melioracyjnego.

Powietrze do ptukania dostarczanglhie z istniejcej spezarki, woda z projektowanej pompy
ptuczne;.

Czstotliwos¢ ptukania pozostaje bez zmian — proces prowaaizgkdniajgc potrzeby ptukania
wynikajace z powstajcych oporéw na filtrach, wg praktyki prowadzonejotaekcie.

Proces piukania przebiega w wyniku zmiany kierupkzeptywu wody, w stosunku do procesu
filtracji, i rozpoczyna si od wzruszenia zi@ spezonym powietrzem a naginie ptukaniu wog.

Proces ptukania wag



Celem plukania filtrow wogl konieczna jest zabudowa odpowiedniej pompy pluczne
spetniagcej parametry ptukania pod wzdem intensywngri, czasu i iléci produkowanych
poptuczyn — pojemrigi odstojnika (zgodnych z aktualnym pozwoleniendna-prawnym).

Ptukanie filtrow wod zaprojektowano przy pomocy pompy, pobigcaj wod: ze zbiornika
retencyjnego. W celu ptukania filtrow wgdiobrano pomgtypu PT1 65/110 prod. LFP Leszno
(lub réwnowang) o nas¢pujacych parametrach:

- wydajndié Q=24,0n¥h
- wysoka¢ podnoszenia H=10m

- moc silnika N=1,1kW
- Srednica przygcza DN65mm

Projektowan pomp ptuczry zabudowé nalezy na kolektorze sgym (ze stali kwasoodpornej)
projektowanego zestawu hydroforowego (z lokaligaey sposob wg zatzonych rysunkéw, na
zasilaniu przepustnica dn65 adekwatnie do przepustnzestawie hydroforowym).

Proces stabilizacji ztta

Dla zakaiczenia procesu ptukania dokonywana jest stabibzat@ra filtracyjnego poprzez
przywrécenie przeptywu z gory na dot ze spustemrwseego filtratu poprzez kanat
technologiczny do zbiornika poptuczyn.

6.3. Orurowanie i armatura

W zakresie olgtym przebudow stacji przewiduje i demontae istniegcych zbiornikdw
hydroforowych i pomp PJM wraz z ich orurowaniemazrozbidrlg fundamentéw. Zabudowany
w ich miejsce zostanie zestaw hydroforowy Il st@pnpompa ptuczna dla ktérych przewiduje
si¢ wykonanie niezédnego orurowania i pgézenia z istnigcymi przewodami

W zwigzku z tym zaprojektowano system z rur i ksztalt@kCP klejonych, osrednicach 90-
160mm, na énienie 1,0MPa. Na ruraggjach technologicznych zaprojektowano dla armatury
odcinajcej zasuwyzeliwne kotnierzowe sterowanecznie.

Szczegoty zakres prac demattevych i montaowych okrglono w dalszej agci opracowania -
przedmiarze robot.

Przewody technologiczne naleumocow& na wspornikach do konstrukcji posadzki Kdian.

Po dokonaniu monta rurockgéw dokona proby cinienia 0,9MPa.

Przewody technologiczne nale oznakowd, poprzez oklejenie paskami samoprzylepnymi,
zachowugc odpowiedni kolorystylke:

woda uzdatniona — kolor niebieski;

woda ptuczna — kolor czerwony.

W ramach planowanej przebudowy obiektu przewidieabudow wodomierzy dla pomiaru:
a) ilosci wody zuywanej do ptukania filtrow — w zwkku z zabudow pompy ptucznej —
1szt — wodomierz MW80 (w miejsce istnjeggo wodomierza przewidzianego do demazunta

Ponadto na obiekcie zabudowagessniegce wodomierze:

- wody surowej (bezpmednio na weciu rurocggu wody ze studni) - MW100mm,

- wody uzdatnionej kierowanej do zegtrznej sieci wodoaigowej — na Wyjciu rurochgu za
zestawem pompowym — MW100mm.



Pomiar cénienia przewidziano za pompenanometrow typu M100/R/0-1,0 wypasaych w
kurki manometryczne (przy pompie ptucznej i po aest hydroforowym 11°).

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i robét budowlanych.

6.1 Ogolne zasady kontroli Jadad robot.

Ogoblne wymagania dotygee wykonania robot, dostawy materiatow, gpua srodkow
transportu podano w tomie | ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakaosci robot, materiatow i uggzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni systesnadki techniczne do kontroli jakoi robét (zgodnie z
PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Bato
Technicznych przez jednostki posiagtag odpowiednie upowaienia.

6.2 Kontrola i badania laboratoryjne.

1) badania laboratoryjne musza obejméwprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanychwtaciwych PN (EN-PN)

a czstotliwaos¢ ich wykonania musi pozwdlina uzyskanie wiarygodnych

i reprezentatywnych wynikow dla cdt wbudowanych i zgromadzonych materiatow.
Wyniki bada Wykonawca przekazuje Inspektorowi nadzoru w trygkesslonym w PZJ

2) Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw w wynikami badie
pézniej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ.

3) Badania kontrolne obejmugaty okres budowy.

4) Badania laboratoryjne wody w trakcie rozruchu.

Dodatkowo, na zakazenie rozruchu, Wykonawca przekazuje do hadpréte wody
uzdatnionej do laboratorium WSS-E. Sktad fizykocleamy i bakteriologiczny uzdatnionej
wody powinien by zgodny z wymaganymi przepisami prawa Rzeczpospdtiviskie;.

6.3 Badania jakéci robot w czasie budowy.

Badania jakéci rob6t w czasie ich realizacji nalewykonywa zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normadadhprobatach Technicznych dla
materiatéw i systemow technologicznych.

7. Wymagania dotycace obmiaru robot.

Ogodlne zasady i wymagania dotygce obmiaru rob6t podano w tomie | ,Wymagania ogblne
Obmiar robot okréa ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$¢ robot oblicza s wedtug specyfikacji dostawy wdzer oraz ich montau, z
uwzgkdnieniem wymagatechnicznych zawartych w niniejszej specyfikacjjmuje w ks¢dze
obmiaru.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlggéceptacii
Inspektora nadzoru i musposiadéa wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostka obmiaru jest komplet (kpl):

1. w kpl. mierzy sj rozruch Stacji Uzdatniania Wody wraz z niegdlyym wyposaeniem
wyszczegolnionym wigj.

2.w szt.mierzy s¢ zamontowane uggzenia.

3. rurocigi technologiczne mierzone w metrach.



8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robot i ich prz@a podano w tomie | ,Wymagania ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabegny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ileei, jakasci | wartasci oraz uzyskanego wdeiwego efektu ekologicznego.
Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennudolwy przedktadag
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia doémtacg powykonawcz robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnpstanowieniami umowy oraz
obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentagj odniesienia jest:

a. Umowa zawarta pogdzy Wykonawg a Zamawiajcym wraz z harmonogramem robot

b. Zatwierdzona przez Zamawjeggo dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadani
c. Normy i aprobaty techniczne

d. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzot@kcie trwania inwestycji.

Normy:

1. STWIOR — Specyfikacje Techniczne Wykonania i @dloRobot — ITB.

2. PN-92/B-01706 — Instalacje wodegowe, Wymagania w projektowaniu — wraz ze zmian
PN-B-O 1706:1 992/Az 1:1999.

3. PN-92/B-0 1707 — Instalacje kanalizacyjne. Wyarag w projektowaniu.

4. PN-82/B-02000 — Obgienia budowli. Zasady ustalania waito

5. PN-82/B-02001 — Obaeaienia budowli. Obeizenia state.

6. PN-82/B-02003 — Obgienia budowli. Ob@zenia zmienne technologiczne. Podstawowe
obcigzenia technologiczne i moriawe.

7. PN-82/B-02004 — Obgienia budowli. Obaizenia zmienne technologiczne. Ofz@nia
pojazdami.

8. PN-82/B-02005 — Obgienia budowli. Obazenia suwnicami pomostowymi, vagarkami i
wciagnikami.

9. PN-76/B-0300 1 — Konstrukcje i podibudowli. Ogélne zasady obligze

10. PN-90/B-03200 — Konstrukcje stalowe. Obliczest@tyczne i projektowanie - wraz ze
zmiamg PN-B-03200/A3: 1995.

11. PN-B-03203:2000 — Konstrukcje stalowe. Zanjkida hydrotechniczne, projektowanie i
wykonanie.

12. PN-B-03215:1998 — Konstrukcje stalowe.gdeaenia z fundamentami. Projektowanie i
wykonanie.

13. PN-E-05204:1994 — Ochrona przed elektryéeznocstatyczn. Ochrona obiektow, instalacji
i urzadzer. Wymagania.

14. PN-92/E-08 106 — Stopnie ochrony zapewnianezpabudowy (kod IP).

15. PN-92/N-01255 — Barwy bezpieéstwa i znaki bezpiecastwa.

16. PN-92/N-01256.02 — Znaki bezpiesgava. Ewakuacja.

17. PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych.

18. PN-85/B-01805 — Antykorozyjne zabezpieczeniaugdownictwie. Ogoélne zasady ochrony.
19. PN-877M-69008 — Spawalnictwo. Klasyfikacja kivnkcji spawanych.

20. PN-78/M-6901 1 — Spawalnictwo.afka spawane w konstrukcjach stalowych. Podziat i
wymagania.

21. PN-75/M-690 14 — Spawanie tukowe elektrodamlartymi stali weglowych i
niskostopowych.



22. PN-73/M-690 15 — Spawanie tukiem krytym stadiglowych i niskostopowych.

23. PN-75/M-69703 — Spawalnictwo. Wadyay spawanych. Nazwy i okilenia.

24. PN-85/M-69775 — Spawalnictwo. Wadlis¢éaztagczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwasci na podstawie ogtizin zewrtrznych.

25. PN-ISO3545-1:1996— Rury stalowe i ksztaltki. Symbole stosowane wcgfikacjach
technicznych. Rury stalowe i ksztattki rurowe ogkioju okggtym.

26. PN-ISO 5252:1996 — Rury stalowe. Systemy tolgia

27. PN-79/H74244 — Rury stalowe ze szwem przewodowe

28. PN-84/H-74220 — Rury stalowe bez szwagnione i walcowane ogolnego przeznaczenia.
29. PN-ISO 1127:1999 — Rury ze stali nierdzewnylymiary, tolerancje i teoretyczne masy
na jednostk diugaici.

30. PN-ISO 4200:1998 — Rury stalowe bez szwu izzeesn o0 gtadkich kicach. Wymiary i
masy na jednostkdtugasci.

31. PN-64/H-74204 — Ruraggi — Rury stalowe przewodowe -Srednice zewetrzne.

32. PN-92/M-7400 1 — Armatura przemystowa. Ogolngnagania i badania.

33. PN-ISO 7005-1:1996 — Kotnierze metalowe. Katpéestalowe.

34. PN-86/H-74374.01 — Armatura i rurggi. Pohczenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania
ogolne.

35.PN-89/H-02650 — Armatura i ruragi. Cisnienia i temperatury.

36. PN-75/B-23-100 — Materiaty do izolacji cieplreeyitokien nieorganicznych — Wetna
mineralna.

37. PN-M-44015:1997—Pompy. Ogolne wymagania i badania.

38. PN-EN 20225:1994 — @4ti ztaczne.Sruby, wkeety i naketki. Wymiarowanie.

39. PN-92/B-01706 — Instalacje wodggowe. Wymagania w projektowaniu.

40. PN-92/B-0 1707 — Instalacje kanalizacyjne. Wygarda w projektowaniu.

41. PN-B-02424:1999 — Ruragi. Ksztaltki. Wymagania i metody bata

42. DIN 1945 — Pomiar wydajdoi dmuchawy i pomiar énienia dmuchaw.

43. PN-75/M-690 14 — Spawanie tukowe elektrodamlatymi stali weglowych i
niskostopowych. Przygotowanie brzegéw do spawdadsatatt i wymiary brzegow.

44. PN-731M-69015 — Spawanie hikiem krytym staggiowych i niskostopowych.
Przygotowanie brzegéw do spawania.

45.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 29 listopada 2002r. w sprawie wkéw, jakie
nalezy spetné przy wprowadzanigciekéw do woéd lub do ziemi oraz w sprawie substanc;j
szczegolnie szkodliwych dkrodowiska wodnego. (Dz. U. 02.212.1"799 z dnia t6dnia
2002r.).

46. Ustawa ,Prawo Wodne” z dnia 18.07.2001r., DzNU115, poz. 1229.

47. Ustawa o ochronie przeciwvi@aowej z dnia 24.08.1991r., Dz. U. Nr 81, p82lz
pézniejszymi zmianami.

48. Ustawa 0 zbiorowym zaopatrzeniu w wodbiorowym odprowadzani¢ciekdéw z dnia
07.06.2001r., Dz. U. Nr 72, poz. 747 rok 2001.

49. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych z dnia 3 lipca 1992r. w sprawie ochrony
przeciwpaarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i teye. Dz. U. Nr 92, poz. 460 z
1992r., z péniejszymi zmianami.



