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PUNKTY POMIAROWOWO-KONTROLNE



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjgmagania dotyege montau punktow
pomiarowo-kontrolnych w zwiku z budow przepustu na rzece Raé w km 4+930.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypomwadzenia rob6t mortawych punktow
pomiarowo-kontrolnych na obiektachzymierskich i obejmuj:

- monta (zatazenie) reperéw statych na gruncie — przy obiekcigaarniezbdnymi
pracami geodezyjnymi,
- monta (zalazenie) reperéw na konstrukcji obiektu wraz z nighttymi pracami
geodezyjnymi,
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S4 agodne z obowzujacymi odpowiednimi normamii ST
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogéine".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyageze robo6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6ln
2. Materialy

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedhg zasad niniejszych ST
2.1.1. Repery — punkty wysosmowe.

Wszystkie elementy nalg zabezpieczyantykorozyjnie zgodnie z DokumentaBjrojektove
lub wykona& z materiatdw odpornych na korezj

3. Sprzt

Do ustalenia punktow wysokciowych (reperéw) nalsy stosowa nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,
niwelatory,

- laty,

tasmy stalowe.
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Sprzt stosowany do pomiaréw punktéw wysekmwych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je utazyc
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, ok@bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gioraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Osadzenie reperéw punktow wysakowych.

Repery — punkty wysokgiowe osadzi w deskowaniu przyczotkOw oraz piyty ustroju
nosnego przed betonowaniem ww. elementow w miejseuwysokdci zgodnej z Dokumentagj
Projektova. Po wykonaniu pomiaroéw geodezyjnych repery zamacalo zbrojenia, zapewnig
w ten sposob ich stabirpozycg w trakcie betonowania.

Repery — punkty wysokciowe na konstrukcji stalowej mocowalo dolnych paséw
dzwigarow.

Po rozebraniu deskowania nalaepery — punkty wysokgiowe ponownie zaniwelowa
i sporadzi¢c operat geodezyjny z podaniem lokalizacji i wysadoreperéw. Operat po
zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru ayatbblaczye do dokumentacji powykonawczej
obiektow irzynierskich.

Przy obiekcie mostowym nailg dodatkowo umigci¢ state punkty wysokieiowe zgodnie
z ST D.01.01.01.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.1. Kontrola montazu reperdw polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow rzetinych- przed betonowaniem
elementow,

- sprawdzeniu zamocowania reperow do zbrojenia,

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i figkdnych po rozebraniu
deskowania,

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00®\@ymagania ogolne".

Jednostk obmiaru robot jest 1 szt. zamocowanych i zrekoxfenych reperow
wysokasciowych
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8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M.00@MIymagania ogoélne™.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne".

Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i transport niezbdnych materiatdw do wykonania robot,

— monta reperdw wysokéiowych — statych na gruncie,

— monta reperdw wysokeéciowych — osadzenie w deskowaniu przed betonowagniem

- zaniwelowanie reperow i ich zastabilizowanie,

— pomiar kontrolny reperéw po rozebraniu deskowaméz sporzdzenie operatu
geodezyjnego,

— usunkcie zlednych materiatdw poza pas drogowy,

— przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwazane

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim pawi odpowiadé drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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